
Ramy płaskie 

statycznie wyznaczalne

Obciążone w swojej płaszczyźnie

(ściśle płaskie)

Wykład 1b

Wytrzymałość konstrukcji 2



Zad.1. Rozwiązać ramę ściśle płaską (obciążoną w płaszczyźnie)

A

B C D

E

q
P

a

2a

a a

x

z

a
Dane:  P=12kN, q=6kN/m, a=1m

y

H

1

2

B

A

B C D

E

q
P

RA
x

RA
z

RE
z

Schemat statyczny i określenie reakcji:
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Wyznaczenie składowych wysiłku przekroju N, T, Mg (4 przedziały)

Przedział I (A÷B)
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Przedział II (B÷C)
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Przedział III (C÷D)
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Przedział IV (D÷E)
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Wyznaczenie składowych wysiłku przekroju N, T, Mg (4 przedziały)
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Statyka naroży
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Stan naprężenia i charakterystyki geometryczne przekroju
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Stan naprężenia

B

4kN

4kN

12kNm

12kNm

MPa
mm

N
N 7,2
1464

4000
2

−=
−

=

MPa
cm

Nmextr

Mg
257

7,46

12000
3
==

C

8kN4kN

16kNm16kNm

P=12kN

( )

( ) 212 2

0







−
=




=

H

T

J

ST
śr

y

yextr

T

MPa
cm

Nmextr

Mg
343

7,46

16000
3
==

( )
MPa

mm

N
16

682100

8000
2
=

−
=

MPaextr

Mg

H

red 3433 22 =+= 

MPaN

extr

Mg

H

red 2603 22 =+=+= 



Stan naprężenia
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Analiza ramy ściśle płaskiej z odgałęzieniami
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Rama trójprzegubowa: określenie reakcji w przegubach



Przykład ustroju ramowego statycznie wyznaczalnego



Przykłady zadań z ram płaskich statycznie wyznaczalnych



Przykłady zadań z ram płaskich statycznie wyznaczalnych
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